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Charakteristika problému

• Lokalizácia v indoor prostredí s využitím informácií z obrazu

• Zvoliť vhodné charakteristiky obrazu užitočné pre lokalizáciu

• Otestovať prístupy založené na computer vision

• Otestovať prístupy založené na neurónových sieťach



Ciele

1. Preskúmať možnosti využitia obrazu z kamery na 
zlepšenie presnosti lokalizácie.

2. Navrhnúť metódy spracovania obrazu indoor prostredia a 
preskúmať možnosti využitia strojového učenia pri 
lokalizácii používateľa.

3. Implementovať a prakticky overiť presnosť a použiteľnosť 
navrhnutých riešení.



Súčasný stav – literatúra

• Prehľad riešení indoor lokalizácie (1)

• Príklad použitia NS (2)

• Techniky počítačového videnia (3)

• Techniky strojového učenia (4)



Súčasný stav – teoretická časť

• Prehľad súčasných riešení
oPorovnávanie obrazov z kamery s obrazmi z databázy (5,6)

oKombinácia modelov NS 

• VGG-16 + NetVLAD (5)

• LSTM + CNN (2)

o Fotografia alebo stream (6)

o Extrakcia čŕt: SIFT, SURF, detekcia hrán (6)



Súčasný stav –
praktická časť

• Načítanie obrázkov

• Detekcia hrán

• Odstránenie efektu rybieho oka

• Návrh neurónovej siete

• Detekcia objektov



Zber dát

• Dostupné dáta:
• TUM-LSI

• COCO 
– neikonické obrazy

• Vlastné dáta 
• zo školy

(Walch, 2017 – TUM LSI Dataset)

(Lin, 2015 – COCO Dataset)



Metódy



Používateľské scenáre
• Smartphone

• Moverio BT-300 Smart Glasses
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